MECHANIKA II

Lista 1: Predkosci i przyspieszenia ciata sztywnego w ruchu ptaskim

1. Obracajace sie koto wykonuje ruch ptaski. Znajac
predkos$é i przyspieszenie punktu A oraz promien kota,
wyznacz predkosci i przyspieszenia punktow B i C.

r=50 cm
va=50 cm/s
ar=100 cm /s’

/ / I

2. Mechanizm przedstawiony na rysunku obok wykonuje
ruch plaski. Znajac promien kola, dtugo$¢ jarzma oraz
jego predkosé i przyspieszenie katowe, wyznacz predkosci
i przyspieszenia punktow A i B.

OA=30 cm
r=15 cm
WOA=3 st
-2
EOA=2 8

3. Mechanizm przedstawiony na rysunku obok wykonuje
ruch ptaski. Znajac odlegtosci OA i AC oraz predkosc¢
i przyspieszenie katowe korby OA, wyznacz predkosci
i przyspieszenia punktow B i C.

OA=35 cm

AC=45 cm
-1

wor=4 s

-2
€0oA=8 s

4. Mechanizm przedstawiony na rysunku obok wykonuje
ruch ptaski. Znajac odlegtosé AC, dlugosé ramienia AB
oraz predkosé 1 przyspieszenie punktu A, wyznacz
predkosci i przyspieszenia punktow B i C.

AB=20 cm
AC=10 cm
va=40 cm/s
ar—20 cm /s’




5. Mechanizm przedstawiony na rysunku obok wykonuje
ruch plaski. Znajac odlegtosé AC, dtugos$é ramion AB oraz
dtugosé, predkosé i przyspieszenie korby OA, wyznacz
predkosci i przyspieszenia punktow B i C.

OA =20 cm
AB=70 cm
AC=20 cm

woa=1 st

coa=2 s
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